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Drehstrombriickenschaltung als Netzstromrichter
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Prinzipschaltbild der selbstgefiihrten Drehstrombriickenschaltung als
Netzstromrichter mit Mess- und Steuersignalen
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Regelung der Spannung des Zwischenkreiskondensators
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Regelungstechnisches Strukturbild der Kondensatorspannungsregelung mit
dem Gleichstrom i als StellgréRRe
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Leistungsbilanz:
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Netzseitiges Ersatzschaltbild
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Strome und Spannungen der Eingangsstufe in Raumzeigerdarstellung
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Abhangigkeit des Netzstroms von der Stromrichterspannung
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Abhangigkeit des Netzstroms von der Stromrichterspannung
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Strome und Spannungen der Eingangsstufe aus Abb. 58 und 59 in
Raumzeigerdarstellung im quasistationaren Zustand (fur u, ist der Mittelwert
einer Pulsperiode dargestellt).
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Ersatzschaltbild der Stromregelstrecke
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Vergleich mit Regelschema einer Drehstrommaschine

Arbeits-
maschine

Signalflussplan der Stromregelung im mit y, rotierendem Koordinaten-system
und Prinzipschaltbild des Leistungskreises eines Drehstrom-antriebs (IG :
Impulsgeber)
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Signalflussplan AFE-Regelung

Stromregelung im netzspannungsorientierten [ Netz
Koordinatensystem
Phase Locked Loop zur Ermittlung des : ) ‘
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(Vorstenerung der Ausgangsleistung)

Signalflussplan der Regelung des selbstgefiihrten
Netzstromrichters und Blockschaltbild des Leistungsteils
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